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Invertujici zesilovaé

Ukol

Ovéfte zapojeni operacniho zesilovace jako invertujiciho zesilovace.
Provedte méfeni pro stejnosmérné i stfidave napéti.
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Neinvertujici zesilovaé

Ukol

Ovéfte zapojeni operacniho zesilovace jako neinvertujiciho zesilovace.
Provedte méfeni pro stejnosmérné i stfidave napéti.
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Napét'ovy sledovaé

Ukol

Ovéfte zapojeni operacniho zesilovace jako sledovace napéti.
Provedte méfeni pro stejnosmérné i stfidavé napéti.
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Integrator

Ukol

Ovéfte zapojeni operacniho zesilovace jako integratoru.
Provedte méreni ve frekvencni oblasti.
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Derivator

Ukol

Ovéfte zapojeni operacniho zesilovace jako derivatoru.
Provedte méreni ve frekvencni oblasti.

Zapojeni
Derivator
out
R c
®; 1
U1
GND
Méreni
I# rc 2000 - Frequency Characteristics [=[E0x]
Derivéator Narme ‘ RC
e |poiete| MEEEMOn| 1 || 2 |l
& M1 C=100nF, A1 =100k, A2=10k Open
@ M2 |C=100nF, R1=10k, R2=10k Save
Print
\ | Exit
[ Display__| 1P d/div J|_IPlolfset_| [ Guaph |
Freq. ch. MNpquist Ampl | Phase 5|wﬁ| 0 a|w Line Point|
30
IPI [dB]
@ 20
@
L)
@ 10
o
-10
-20
-30
10 20 50 100 200 500 1k 2k bk 10k
F[Hz]

[ Measwement [T
Nomal | =i | | Seauence Gmi|@mz|@mz|@ms| Cr| 1| 2]3 [10H: 100Hz| 1kHz | [sta High

15 rc 2000 - Frequency Characleristics PFIE 3
Drerivator Name ‘ RC

£ (Delete| [T 1 [afo| 2 |l

@ M1 | C=100nF. R1=100k, F2=10k ‘ I [ }

@ M2 |C=100nF, R1=10k, R2=10k
™ iy | P degrdiv J|_W oifzet |
Freq. ch. Myquist Ampl IPhase 15'30 B0||90° =|w Line
]
P [deal
-30 o
@
<
-60 @
-90
120
-150
-180
10 20 50 100 200 500 1k 2k 5k 10k
f[Hz]
[ Neewenen O Resolution

Nomal | i | [Seauence oMi|@mz|@ms|@ma| cr| 1| 2]3 [10Hz 100Hz| 1kHz | [t High

-6.5-



Komparator

Ukol

Zobrazte prabéh vstupniho a vystupniho napéti komparatoru.
Zapojeni 1 - nulova uroven komparace. Zapojeni 2 - referenéni uroven komparace.

Zapojeni
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Komparator s hysterezi

Ukol

Zobrazte prabéh vstupniho a vystupniho napéti komparatoru.
Zapojeni 1 - nulova uroven komparace. Zapojeni 2 - referencni Uroven komparace.
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Rozdilovy zesilovaé

Ukol

Zobrazte prabéhy napéti U, ,U, a U,. Ovéfte pomoci kurzorl platnost rovnice U,= U, - U, .

Zapojeni

Rozdilovy zesilovac
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Fazovy ¢lanek

Ukol

Zobrazte amplitudové a fazové frekven&ni charakteristiky pro zapojeni 1 a 2 fazového ¢&lanku.
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Astabilni multivibrator

Ukol

Zobrazte prabéhy napéti na kondenzatoru C a na vystupu obvodu. Vystupni frekvence je dana rovnici 1).
Pro symetrii vystupniho napéti volte R, =0,84 . R, .
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