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Pfednaska ¢. 2
Postupy odladéni navrhovanych algoritmu pfimo na redlné

(ot. & 10, 13, 18).

uloze, typy realizovanych algoritmu regulace, jejich nasazeni, ...
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Katedra automatizaéni techniky a fizeni
Co se dovite?

Algoritmy regulace
* ON-OFF regulace
* PIDregulace

« Vliv PID slozek na pribéh regulace

. (Ot.&1,4,17).

23.02.2025




23.02.2025

Fakulta strojni VSB - TUO

Jednoducha regulaéni smycka

Pozadavky na regulaéni smy¢ku ...
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Prdmyslové reguldtory .
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Za prvni pramyslovy regulator se povazuje Wattiv odstfedivy regulator ...

odstredivy regulator (1750, 1788)
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Dvoustavovy nespojity regulator

Nejjednodussi, nejrobustn&jsi ...
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Dvoupolohova regulace
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P - regulator

Nejjednodussi spojity regulator ...

Regulacni odchylka v ustdleném stavu je nenulova
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Pl - regulator

Nejpouzivanéjsi regulator v primyslové praxi ...
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Pl - regulator
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Regulator:
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PID - regulator

Standardni regulacni algoritmus

d n
—@-[ 0 L e

A

Fakulta strojni VSB - TUO ﬁ
. B
PID - reguldtor A\
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Realizace PID regulatori

interaktivni
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Unaseni integracni slozky
(Integrator Windup)
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Regulator s vysledovanim
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modul P1 regulitoru

jednoducha reg. smyéka selektorovh regulace
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PID s vyuZzitim OZ
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17 de(t)
u(t) = k{e(z) + T { i+ Ty ==

ulk+1)=u(k)+ k/,[c(k +1)—e(k) + %e(k +1)+ T?"((»(k +1)= 2e(k) + ek - 1))}

u(k+1)=u(k)+ k‘,|:y(k +1) = (k) +Tle(k + 1)+%(y(k +1)=2p(k) + y(k — 1))}
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Typy regulator(

* Mechanické ...
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Regulatory Ize délit také podle zdroje energie

« direktni regulatory,

« indirektni regulatory
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nastaveni ZH

% topné téleso

Obrézek 3.5 — Princip termostatu

Podle matematického
popisu chovani regulatoru

ult)= kp[e(f)'*%jc(t)dr-%-]'bd(j—(’)]

1

kde kp je zesileni, 7y je integradni dasovd konstanta a T je derivaéni asové konstanta.

* linearni

* Nelinearni... .

Paralelni zapojeni sloZek Sériové zapajeni slozek

Obriizek 3.8 ~ Zapojeni slozek PID regulitoru
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Obrizek 3.278 - Wattdv roztéznik ‘
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PID — obvodové prvky

Clen PID-T1

fs Cs g

Obr.10. Banel PID vegulioru

Shrmuti

Typy regulaénich algoritmd jejich popis.

systémech na bazi procesord.
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Realizace algoritmd pro zékladni Fidici systémy.

Matematicky popis algoritma fizeni a jejich modifikace pro nasazeni v fidicich

Dékuji za pozornost

v

Typy fizeni.

(ot. &1, 4,17).
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Katedra automatizaéni techniky a fizeni
Co bylo obsahem prednasky

Zéakladni systémové pojmy (systém, prvek, vazba).
Méfici fetézec, postup pfi ndvrhu méficiho fetézce.
Regulaéni obvod (veli¢iny, prvky, rovnice regulace).

Popis programovych a softwarovych prostredkd.

Zplsoby pfevodu mérené veli¢iny na méfitelnou.
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Katedra automatiza¢ni techniky a fizeni

Dékuji za pozornost ...
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