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Katedra automatizacni techniky a fizeni

Prednaska c. 1

Prehled principli snimacu a senzor, zplsoby vyhodnoceni,
statické, dynamické vlastnosti (navaznost na predmeéty
Automatizacni technika, Mérici a senzorova technika).

(ot. €. 2,3,4,5,6, 7).
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Co se dovite?

Prehled principl snimacl a senzor
* Poloha

e Vzdalenost

 Teplota

e Vibrace

« Sila

e ZpUsoby vyhodnoceni
» Statické vlastnosti
* Dynamickeé vlastnosti

 (0t.C.2,3,4,5,6,7).
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Predpoklad znalosti

e V predmétech Automatizacni technika

e V predmétu Méreni a senzorova technika
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Kritérium | —

° pro mereni el. veliciny,
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Kritérium | -

Toto je jedno ze zakladnich kritérii, které vyuziva projektant pri
navrhu méricich a ridicich systému.
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Kritérium Il -

Ne vSechny zpulsoby vyhodnoceni mohou vyhovovat pfi méreni v
podminkach technologie.
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Kritérium Ill —

svorky termostat

termoclanek

vyhodnocovaci
zafizeni

¥
\‘ Kompenzacni
vedeni
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Kritérium I -

... potrebuje externi zdro;j ...
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Kritérium IV -
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Kritérium IV -

Hodnoty ze snimacl mohou ...
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Statické vlastnosti R W

e Staticka charakteristika —

» Trida presnosti — A, maximalni absolutni chyba
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X;(t)

Dynamické vilastnosti T
1

jednotkovy skok
* Prechodova charakteristika —
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Dynamické vlastnosti

Frekvencni charakteristika —

V)
©
8

Napéti ventilator, snimaé

©
o
o

7,00 1
6,00 1
5,00 1
4,00 1
3,00 1
2,00 1
1,00 A

0,00

Méreni kmitoctové charakteristiky
charakteristiky 5Vay £3V, 0,1 Hz

—— Vystup
—— Vstup

0 10 20 30 40

cast(s)

50

10°
| H{e)| i
[-]

o(®) 0
[deg]

-50

1001
10

)

_;-is-eE

1
{{r'-_ 3
|

Im (w)

-0,20
-0,40 1
-0,60
-0,80 4
-1,00 4
-1,20
-1,40 4
-1,60
-1,80 4
-2,00

0 22

Kmitoctové charakteristiky soustavy

»=0

——1V
—2V
3V

4v
——5V
— 6V
—7V
e —8V
-—9V
1ov

Re (w)




Pozadavky

* Princip
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*  méreni rozméru, délky,
pritomnosti objektl, polohy,
vysky hladiny kapalin a sypkych
materiall

méreni pritokl a tlakd plynu,
kapalin a sypkych hmot

* meéreniteploty a tepla

* mérenirychlosti, otacek,
hmotnosti, sil, krouticich
momentU a vibraci
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Jaké znate zpusoby vyhodnoceni mérenych velic¢in?
Jak zapojujeme V- metr do obvodu, jaky je jeho vnitrni odpor?
Jak zapojujeme A-metr do obvodu, jaky je jeho vnitfni odpor?
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Priklad otazky snimace .
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Priklad otazky snimace

* Vyhodnoceni




Priklad otazky snimace

* Vyhodnoceni (s pulsnim

vystupem
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Priklad otazky snimace

e Matematicka zavislost

AR = f(A?)
AU =~ AR
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Priklad otazky snimace

[ J A

L, . RIQ]
e Staticka charakteristika
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Priklad otazky snimace — v | P
Regulator A/C |« 82
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Priklad otazky snimace

* Praktické nasazeni
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Co bylo obsahem prednasky

Prehled principl snimacl a senzor
* Poloha

e Vzdalenost

 Teplota

e Vibrace

« Sila

e ZpUsoby vyhodnoceni
» Statické vlastnosti
* Dynamickeé vlastnosti

 (0t.C.2,3,4,5,6,7).
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Dékuji za pozornost ...




