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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Přednáška č. 1

Přehled principů snímačů a senzorů, způsoby vyhodnocení, 
statické, dynamické vlastnosti (návaznost na předměty 
Automatizační technika, Měřicí a senzorová technika).

(ot. č. 2, 3, 4, 5, 6, 7).
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

• Přehled principů snímačů a senzorů
• Poloha
• Vzdálenost
• Teplota
• Vibrace
• Síla
• … .

• Způsoby vyhodnocení
• Statické vlastnosti
• Dynamické vlastnosti
• ... .
• (Ot. č. 2, 3, 4, 5, 6, 7).

Co se dovíte?
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• V předmětech Automatizační technika …

• V předmětu Měření a senzorová technika …

Předpoklad znalostí
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Kritérium I –

• pro měření el. veličiny,
• … .
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Katedra automatizační techniky a řízení

Kritérium I

Toto je jedno ze základních kritérií, které využívá …
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Kritérium II –

• kapacitní,
… .
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Kritérium II – 

Ne všechny způsoby vyhodnocení mohou vyhovovat při …

Fakulta strojní VŠB – TUO
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Kritérium III 
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Kritérium III 

Podstatou tohoto kritéria je …
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Kritérium IV
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Kritérium IV

Hodnoty ze snímačů mohou být …
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Statické vlastnosti
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XR největší hodnota měřicího rozsahu
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Dynamické vlastnosti

• Přechodová charakteristika
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Dynamické vlastnosti

• Frekvenční charakteristika
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Požadavky

• Princip
• …

• měření rozměrů, délky, …

Fakulta strojní VŠB – TUO
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Příklad otázky snímače

• Princip- …
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Katedra automatizační techniky a řízení

Jaké znáte způsoby vyhodnocení měřených veličin? 
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Příklad otázky snímače

Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Příklad otázky snímače

Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Příklad otázky snímače
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Příklad otázky snímače

• Dekadický čítač pro 4 řády …

Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Příklad otázky snímače
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Příklad otázky snímače
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Příklad otázky snímače

Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Příklad otázky snímače

Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Co bylo obsahem přednášky
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• Přehled principů snímačů a senzorů
• Poloha
• Vzdálenost
• Teplota
• Vibrace
• Síla
•  … .

• Způsoby vyhodnocení
• Statické vlastnosti
• Dynamické vlastnosti
• ... .
• (Ot. č. 2, 3, 4, 5, 6, 7).
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Děkuji za pozornost … 
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