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Přednáška č. 5

Průmyslové sítě, základní typy, 7 vrstvý model, fyzická vrstva …. 
aplikační vrstva

(ot. č. 18, 21).
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Katedra automatizační techniky a řízení

Co se dovíte?

3



28.03.2025

2

Fakulta strojní VŠB – TUO

ILAN –průmyslové sítě

Fakulta strojní VŠB – TUO

Potvrzování ILAN
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Potvrzování ILAN
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Potvrzování ILAN
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Potvrzování ILAN
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Přístup k médiu
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Přístup k médiu

Principem sítě Token ring je
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Přístup k médiu

Časové dělení, časový multiplex nebo
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Přístup k médiu
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Motto:

Průmyslové komunikační systémy
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Průmyslové komunikační systémy v kontextu 
automatizačních prostředků
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Komunikační vazby - referenční model ISO/OSI 
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Komunikační vazby

• Jednotlivé vrstvy mohou být realizovány

• Většina sítí ILAN je navržena pro
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Fyzická vrstva

• (Physical Layer) zajišťuje
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Linková vrstva

• (Data Link Layer) určuje
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Síťová vrstva

• (Network Layer) zajišťuje
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Transportní vrstva

• (Transport Layer) zajišťuje
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Relační vrstva

• (Session Layer) musí
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Prezentační vrstva

• (Presentation Layer) se stará o
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Aplikační vrstva

• (Application Layer) má za úkol
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Porovnání  RS 485 a RS 232

• RS 232C
• Přenosová vzdálenost: Přenosová rychlost:
• 15 m 20 kbitů/s

• RS 485
• Přenosová vzdálenost: Přenosová rychlost:
• 12 m 10 Mbitů/s
• 120 m 1 Mbit/s
• 1200 m 100 kbitů/s

Half-duplex (poloviční duplex)

Full-duplex (plný duplex)



28.03.2025

9

Fakulta strojní VŠB – TUO

Fyzická vrstva

RS 232
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Fyzická vrstva
RS 485
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Inteligentní senzory

Součástí inteligentního senzoru mohou být:

Vstupní část Vnitřní část Výstupní část
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Vybrané vlastnosti CAN sběrnice

• Dvouvodičová sériová datová sběrnice.

• Použitá přenosová cesta může
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Rámce CAN sběrnice 

• SOF (Start Of Frame) – začátek rámce,
• Identifikátor zprávy – určuje prioritu,
• RTR (Remote Request) – datový rámec nebo žádost o data,
• R1(IDE) – standardní nebo rozšířený rámec,
• Délka dat -hodnoty 0-8,
• Data – 0-8 bytů,
• CRC – zabezpečení,
• ERC – oddělující bit,
• ACK – potvrzení,
• ACD – oddělení.

Fakulta strojní VŠB – TUO

30/28

Požadavky na modul - firmware
• Možnost nastavení registrů senzorů pomocí ILAN 

(CAN) sběrnice.
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Konfigurační rámce pro MEMS

Byte B0 B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7

C1 255 x x x x x x x
čtení ze všech připojených

C2 ID_m 128 x x x x x x
čtení jen z jedné desky

C3 ID_m 1 ms us x x x x
nastaveni časových int.

C4 ID_m 15 Adr Hod x x x x
zápis do registrů senzorů

C5 ID_m 240 Adr x x x x x
čtení z registru senzoru
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Rámce odesílané MEMS

Byte B0 B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7
Po příkazu C1, C2

XL XH YL YH ZL ZH POC DRDY

Po příkazu C4, C5 
adr hod x x x x x x
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Návrh protokolu (USART modul)

 void Usart_Init(int)…MikroC

 Parametry komunikace:

33www.vsb.cz
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28/03/25
text

34

Návrh Protokolu

Adresa Parametr STA DES JED ZABEZ. CR
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Kódování (interpretace)
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Katedra automatizační techniky a řízení

• Co je to průmyslová síť.
• Popis vrstev ISO/OSI modelu.
• Přístupové metody a potvrzování paketů.
• Podrobnější popis rámců vybrané ILAN.
• Přístupové metody
• Potvrzování zpráv
• Návrh protokolu.
• ... .
• (Ot. č. 18, 21)

Co bylo obsahem přednášky
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Děkuji za pozornost … 
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