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Katedra automatizační techniky a řízení

PROSTŘEDKY AUTOMATICKÉHO ŘÍZENÍ

• Základní rozdělení technických prostředků
• Značení  měřicích a řídicích obvodů
• Snímače – způsoby rozdělení
• Principy snímačů
• Způsoby vyhodnocení
• Příklady snímačů 
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Regulační obvod
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Regulační obvod 
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Obecné rozdělení technických prostředků zpětnovazebního 
řízení

 snímače získávající z vnějšího prostředí řídicího systému informace o velikosti různých
veličin

 regulátory transformující získané informace na akční zásahy podle určité strategie

 akční členy vykonávající akční zásahy vně řídicího systému.
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Technické prostředky - rozdělení
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• Řídicí systém
• PLC, uP, regulátory

• Akční člen
• Čerpadla, klapky, topné spirály, … obsahující motory

• Soustava
• Řízený systém – Pračka,  CNC, klimatizace, … inteligentní dům, výrobní linka …

• Snímač
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Členy regulačního obvodu
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Struktura regulačního obvodu
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• druh sledované veličiny
– symbol pro název veličiny:

např. T (teplota), P (tlak), F (průtok), L (hladina), 
Q (složení, koncentrace), K (čas) . . .

– přídavná písmena d (rozdíl) nebo f (poměr)

• způsob zpracování informace
– ukazování - I
– zapisování - R
– regulace - C
– vysílání - T
– integrace, sumace - Q
– signalizace - A

rozlišení signalizace (vyznačuje se vedle značky)
» maximum - H
» minimum - L

TRC
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053

H

Písmenný kód
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Měřicí (řídicí) systémy - značení
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Je třeba rozlišovat: 
• směr toku signálu
• směr toku hmoty
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Měřicí (řídicí) systémy – příklad
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Značení
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Snímače
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Kritérium I - podle měřené veličiny, tyto snímače můžeme dělit na 
snímače

• pro měření el. veličiny,
• pro měření tlaku,
• pro měření teploty,
• pro měření pozice,
• pro měření zrychlení,
• … .
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Kritérium II – podle způsobu vyhodnocení (výstupní měřitelné 
veličiny), tyto snímače můžeme dělit na

• kapacitní,
• indukční,
• odporové,
• optické,
• reflexní,
… .
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Kritérium III - podle využívané energie snímače můžeme dělit na

• aktivní,
• pasivní
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Kritérium IV – podle způsobu zpracování (vyhodnocení) signálu ze 
snímače, můžeme snímače dělit na

• spojitá, 
• diskrétní.
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Základní informace o snímačích

• Princip
• Vyhodnocení
• Matematická závislost
• Statická charakteristika
• Vzorkování
• Praktické nasazení
• Rychlost odezvy
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Skladba měřicího řetězce

• snímač (senzor)
– vstupní blok měřicího řetězce 
– je v přímém styku s měřeným objektem
– primární zdroj informace, snímá sledovanou veličinu a 

transformuje na měřicí veličinu (nejčastěji na elektrickou)
– pojmy: snímač, senzor, čidlo

převodníksnímač
vyhodnocovací 

zařízení
ya yE

ya - měřená veličina yE - výstupní údaj

• převodník
– transformuje měřicí veličinu obvykle na unifikovaný signál

• vyhodnocovací zařízení
– koncový blok řetězce, 
– výstupem je indikace, zápis, signál pro vstup regulátoru 17
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Skladba měřicího řetězce
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Podle způsobu určování měřené veličiny
jsou měřicí metody

podle způsobu měření

přímé nepřímé

absolutní komparační
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Měřicí metody
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• volba druhu měřených veličin 

• počet měřených veličin 

• volba přesnosti měření

• počet odběrových měřicích míst

• přístrojové vybavení
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Základní požadavky na volbu snímače

• druh rušivých vlivů

• volba ochrany před rušivými vlivy

• vliv dynamiky měřicího zařízení

• kvalifikační požadavky na obsluhující 

personál
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Princip snímačů
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Vyhodnocení snímačů

• Ohmův zákon

• Kirchhoffovy zákony 

• Rezonanční obvody

• Změna frekvence signálu

• ...
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Vyhodnocení snímačů - rezonanční obvody
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Proudový a napěťový výstup
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Měřicí úplný můstek
pro tenzometry

Rm1.Rm2 = Rm3.Rm4

Rm1

Rm2

Un

Rm4

Rm3
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Vyhodnocení – zapojení do můstku
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Snímače s pulsním výstupem
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Termočlánek
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IRC
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• Poloha

• Úhel natočení

• Rychlost otáčení

• Směr otáčení

• ... 
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Tenzometry

• Síla

• Napětí

• Tlak

• Pozice

• Hmotnost

• ...

Fakulta strojní VŠB – TUO

29

Katedra automatizační techniky a řízení

Průtokoměry • Další typy snímačů, principy 
funkčnosti a způsoby vyhodnocení 
naleznete ve studijních materiálech 
na LMS nebo 352lab.vsb.cz

Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení
Shrnutí

• Základní rozdělení technických prostředků
• Značení  měřicích a řídicích obvodů
• Rozdělení snímačů.
• Typy snímačů - způsob převodů měřené veličiny na 

měřitelnou veličinu.
• Základní způsoby vyhodnocení snímačů.
• Popis funkce snímačů.
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• Principy převodů a způsoby měření mechanicko-silových statických a dynamických
veličin
• Poloha
• Rozměr
• Posunutí
• Otáčky
• Rychlost
• Zrychlení
• Síla
• Chvění
• Tlaku
• Průtoků plynů a kapalin
• Výšky hladiny kapalin a sypkých materiálů
• ... .

Shrnutí


