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A/D prevodniky
prevadi analogovy (spojity) signal na signal diskrétni

z divodu konec¢né kapacity paméti a kone¢né rychlych
pocital se musime u realného vzorkovani pfi A/D prevodu
omezit pouze na nezbytné nutné mnozstvi vzorkd, které
budeme dale zpracovavat

prevod spojitého signalu na diskrétni se sklada ze dvou fazi.
Nejprve se provede vzorkovani signalu, a potom nasleduje
kvantovani.
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Kvantovani
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Druhy prevodnikd
- A/D prevodniky
- D/A ptevodniky

Komparacni paralelni

Kompenzaéni éitaci

Kompenzacéni s postupnou aproximaci
Integracni s dvojitou integraci
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Komparaéni
AID prevodniky - paralelni

* porovnava se vstupni Paralelni A/D prevodnik
spojita veli€ina Uge
s kvantovanou referenéni
veliginou ) ll-
« u paralelniho pfevodniku
se porovnani uskute&riuje
soucasné se viemi

moznymi Grovnémi
referenéni veli€iny

pUrr

PREVODNIK  KOOU

+ po n-bitavy pfevodnik je —o b
zapotfebi 2" - 1
komparétor

« vysoka rychlost pfevodu RI2
(Fadov & ns)
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Kompenzacni ¢itacl

¢ Start prevodu

Vystup
n-bitia

Kone prevodu
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Kom penzaéni AID prevodnik
(zpétnovazebni)
s postupnou aproxim aci

wowraniron

« Velikost kompenzaéni
veli€iny se méni tak
dlouho, aZrozdil je men3i
neZ chyba kvantovani

» Je zaloZen na postupném
porovnavani vstupni
analogové veliginy o YIS
s nastav ovanou POSTUPNYCH
kompenzatni veliinou APRNIAG]

« Doba pfevodu je Fadové
v mikro sekundach

+ Méné odolny proti rudeni

« Vhodny pro priimyslové
Fidicl systémy a A/D karty

08.05.2023




08.05.2023

Fakulta strojni VSB - TUO

Integraéni A/D pfevodnik s dvoji integraci

Schéma zapojeni

]
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Doba prevodu v ms

Odoiny proti rugeni’ : ‘
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Cislicové-analogové prevodniky
« prevadi vstupni slovo na analogovou velicinu (napéti nebo proud)
« vstupni slovo je Eislo, keré vyjadfuje okamZtou hadnotu uréité veliiny

Blokové schéma D/A prevodniku:

+ &innost D/A pfevod niku
spociva v dekédovani
vstupniho n-bitového slova
na analogové vystupni napéti

vstupni siove
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D/A prevodnik s napét'ovymi spinaci
- prevadi vstupni slovo na napéti podie vztahir
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b, (MSB) Vo
b; « pfesnost pfevodniku je ddna
podtem bitt vstupniho slova
« zavisi na stabiltté referenéniho
ot zdrope a na piasnosti vahovych

odpord w0 ‘
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Akéni ¢leny - motory
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Akéni Eleny

* prvky, které jsou urcené k vyufZiti zpracované informace

« Patfi k nim hlavné pohony a na né navazujici regulaéni organy.

* Pohon - zafizeni, ktera prevadi signély z ¢lenl pro zpracovani
informace na vychylku konajici poZzadovanou praci s pozadovanym
vykonem.

« Regulacni organy jsou zatizeni pro ovladani toku hmoty nebo energie
systémem.

* Ne vidy je mozno rozdélit akéni ¢len na pohon a regulaéni orgén.

o
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Pohony

pohony uréené pro ovladani regulagnich organa
* pohony specialni
« Podle energie, ktera je vyuZitd ke kondni prace:
« elektrické
* pneumatické
«+ hydraulické
* Podle vystupniho signalu:
* spojité (proporcionalni)
* nespojité (dvoupolohové)
* Podle drahy pohybu jejich vystupni ¢asti:
* posuvné,
* kyvné
* rotaéni
* Podle chovéniv case:
* statické
* astatické.
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Elektrické pohony

« Zakladni vlastnosti pro poufziti:
* jsou ureny mechanickou charakteristikou — zavislost
zatéZovaciho momentu na otackach.
+ zda ma konstantni nebo proménné otacky
* zpusob a rozsah ovladani
* pretizitelnost motoru
* tepelnd a klimatickd odolnost
« kryti a ochrana proti explozi
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Pohony

* Pohony lze rozdélit podle formy spotifebované energie
« elektricky
 hydraulicky
* pneumaticky
« piezoelektricky (misto pohon je pouzivano oznaceni
piezoelektricky aktudtor).
* Mechanické pohony mohou vykonavat dva druhy pohybu
* pfimocary
* otacivy
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Stejnosmérné motory

« Jsou konstrukéné shodné s dynamem, tzn. Ze musi mit
komutator, ktery zajistuje pfepinani mezi pély statoru
a rotoru a tim vytvari trvaly tocivy moment.

* Magnetické obvody téchto motor( jsou
z kompaktnich materiald.

* Stejnosmérné motory délime na sériové, derivacni a

kompaudni.
N s
s
1 polotn 2 pelota 3 poloa
N R —
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* Derivaéni motor
* budici vinuti zapojeno paraleiné k rotoru
+ otacky miizeme ménit zménou budiciho proudu
+ nastavené otatky se méni se zatfZenim jen malo a lze vyuZit rekuperaci
« Sériovy motor
+ budici vinuti je zapojeno do série s vinutim rotoru
« se zatizenim Klesaji otacky nebo jinak — s klesajicimi otaékami vrists moment
yhodné pro startér automobilu, tramvaj atd
* pfi odlehéen rotoru nebezpeéné nardistaji otacky
* Kompaudni motor
« vanikne spojenim derivagniho a sériového motoru.

i ta
pii ipiné odlehceném motoru.

. i, lze
* utohoto motoruze brzdit rekuperaci.

Permanentni magnet  Cizibuzeni  Sériové buzeni Derivatni buzeni  Kompaundai buzen

(% }ﬁég EQ -

Obrizek 3101 ~ Rozdélens motord pode buzeni
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Indukéni motory

* podle fazi:
* jednofazové
* trifazové
« podle konstrukce a zplisobu provozu:
« synchronni
* asynchronni
* komutatorové
* krokové

.
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Odpory

Stator

Obrizek 3106 — Krouzkovy
asynchronni motor

Obriizek 3110~
Nizkonapétovy
asynchronni motor

Obrézek 3.109 — Charakteristiky asynchronniio motoru
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Krokovy motor

* pouzivaji se t¥i druhy krokovych motor(:
« krokové motory s pasivnim rotorem
« krokové motory s aktivnim rotorem
« krokové motory s odvalujicim se rotorem.

K
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Servo
Blokové schéma servomechanismu
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Piezoactuator

Vrstvené provedeni akudtors  Lamunimi provedeni aktuit

B

g

Obrzek 3.143 - Rada Pikiad instalace
piezoaktuitort od firmy  piezoaktutord k fizeni kluznych
Physic Instrument lozisek
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Pneumatické pohony
* Vyznacuji se jednoduchym a robustnim provedenim,
Cistotou provozu, vysokou provozni spolehlivosti,
velkymi piestavnymi silami (fadové az 10% N) a
pomérné kratkymi pfestavnymi dobami.
* Jsou vhodné do provoztl s agresivnim prostfedim i
nebezpedim pozaru ¢i exploze.
« Déli se podle prvku prevddéjiciho tlak na silu nebo
vychylku:
* smembréanou,
* pistem,
* vlnovcem
* specidlni,
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Hydraulické pohony

. R/ha)covni tlaky pouzivané dosahuji tlaki fadové az desitky
a.

* jsou vzdy dvojcinné a chovaji se jako astatické Cleny, tj.
maji integracni charakter ¢innosti (kvali tlaku)

* jsou schopny generovat nejvétsi sily nebo momenty, pfi
malych dobach pfestaveni a soucasné pfi nejmensich
moznych rozmérech i tize pohon(, ve srovnani s jinymi
typy pohond.

* pouzivaji se v mobilni technice — pozemni vozidle, lodé,
etadla, atd. Pracuji obvykle s elektronickym zafizenim.

* problémem hydraulickych thonﬁ je jejich necisty provoz
a jsou problematické tam, kde je nebezpeci pozaru.

* pfi pouZiti pro spojitou regulaci primyslovych zafizeni,
tvo?i vzdy jednu stavebnijgednot u s gerpadlem, zasobni
nadrzi oleje a rozvadécem.
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Cleny pro zpracovani informace
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Struktura PLC

Kompaktni a modulérni
provedeni PLC
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Mikrokontrolery — jednocipové pocitace
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Hierarchicka struktura frizeni
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software podnikového
informataiho systému

pracovni
stanice
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mikropotitace, PLC, : programy technickseh '
CNC, regulitory, [PC prostredki

akini Heny, senmry  : inteligence v mikropotitatich

Technologie
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Katedra automatizaéni techniky a Fizeni

Shrnuti

A/D pievodniky
D/A pievodniky
Pohony

Akéni Eleny
Ridici systémy.




